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Teilnahmebescheinigung

Michael Bohm

hat erfolgreich teilgenommen

Bedienen und Programmieren HandlingTool-Grundkurs
14/10/2019 - 18/10/2019

Arbeitssicherheit nach aktueller EN/ISO Standard-Verfahranweisungen
Grundeinstellungen des Roboters und Standardbefehle

Handhabung Handbediengerat Makros erstellen

Verfahren des Roboters im Einrichtbetrieb Starten der Programme

Einstellen der Werkzeug- und Benutzerkoordinaten Programmbezogene Storungsbehebung
Axislimits / Payload einstellen Einfache Datensicherung

Erstellen und Einrichten von einfachen TPE
Programmnamen erzeugen und Programmkopf
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Programmieren HandlingTool-Aufbaukurs
11/11/2019 - 15/11/2019

-Einstellen der Werkzeug- und Benutzerkoordinaten -Palletieren mit Positions-Register
-Erstellen und Einrichten von TPE-Programmen -Offset und Tool Offset Anweisungen
-Programmnamen erzeugen und Programmkopf editieren -Argumente, Backgroundlogic
-Verfahranweisungen -Datensicherung in vollem Umfang
-Standard-Befehle, Makros erstellen -Gangige Softwareoptionen

-Testen von TPE-Programmen im T1 und T2 Modus
-5PS Anbindung, Start von Programmen im Automatikbetrieb
-Programmbezogene Storungsbehebung
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Workshop Roboguide Basis (Handling-Pro)
16/12/2019 - 19/12/2019

Ubersicht der Funktionalitat
Softwareinstallationshinweise und Registrierung

Einfaches Zellenlayout Uber Datenbank erstellen

Modelle erzeugen- Arbeiten mit virtuellem Controller
Programmablaufe gestalten mit Hilfe von virtuellem Handbediengerat

Simulationen durchfiihren
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